






PENGARUH KECEPATAN MOTOR STEPPER TERHADAP 




Laporan ini disusun guna memenuhi salah satu syarat untuk menyelesaikan 




Nama : EkoHeriYunianto 
NIM  : 2011-52-004 
Program Studi : TeknikElektro 
Fakultas : Teknik 
 
 















Assalamu’alaikum. Wr. Wb. 
 
Alhamdulillah segala puji hanya milik Allah subhanahuwata'ala, yang telah 
melimpahkan segal anikmat, rahmat dan hidayah-Nya, sehingga penulis dapat 
menyelesaikan penulisan laporan skripsi dengan judul“PENGARUH 
KECEPATAN MOTOR STEPPER TERHADAP KONSUMSI DAYA 
SISTEM PADA PROTOTYPE MESIN CUTTING”. 
Penyusunan Skripsi ini adalah sebagai salah satu syarat yang harus ditempuh 
untuk menyelesaikan program studi Teknik Elektro S-1 pada Fakultas Teknik 
Universitas Muria Kudus. 
Selama penulisan dan penyusunan laporan skripsi ini penulis banyak 
mendapatkan bantuan dari berbagai pihak, untuk itu penulis ingin menyampaikan 
rasa terimakasih yang sebesar-besarnya kepada : 
1. Keluarga yang selalu member do’a dan dukungannya. 
2. Bapak Dr. Suparnyo, SH., MS., selaku Rektor Universitas Muria Kudus. 
3. Bapak Mohammad Dahlan, ST, MT. selaku Dekan Fakultas Teknik 
Universitas Muria Kudus. 
4. Bapak Budi Gunawan ST, MT. selaku Ketua Program Studi Teknik Elektro 
S-1 Universitas Muria Kudus. 
5. Bapak Mohammad Dahlan, ST., MT, selaku Pembimbing I yang telah 
memberikan arahan dan bantuan dalam pelaksanaan skripsi. 
6. Bapak Ir.UntungUdayana,M.Kom. selaku Pembimbing II yang telah telah 
memberikan arahan dan bantuan dalam pelaksanaan skripsi. 
7. Bapak Dosen dan Staf Karyawan dilingkungan Fakultas Teknik khususnya 





. Penelitian ini bertujuan untuk mendeskripsikan secara umum mengenai 
seberapa besar konsumsi daya sistem berdasarkan kecepatan pada prototype mesin 
cutting .Dari data pada penelitian ini diharapkan dapat diketahui keluaran konsumsi 
daya dari alat tersebut untuk pergerakan motor stepper. 
Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah eksperimen pada 
prototype mesin cutting yaitu dengan melakukan pengukuran pengaruh kecepatan 
terhadap konsumsi daya sistem pada alat tersebut dengan hasil keluaran berupa 
tegangan, arus, cos,selanjutnya akan didapatkan konsumsi daya sistem pada 
setiap pergerakan dan selanjutnya akan diketahui berapa konsumsi daya sistem 
berdasarkan kecepatan pada prototype mesin cutting. 
Dari penelitian diperoleh beberapa hasil konsumsi daya pada setiap 
pergerakan yaitu didapatkan nilai konsumsi daya tertinggi pada kecepatan 10 rpm 
sebesar Y0 = 43.03 watt, X0 = 38.69 watt, Y1 = 43.03 watt, X1 = 38.69 watt dengan 
total daya sebesar 163.44 watt sementara untuk konsumsi daya terendah pada 
kecepatan 40 rpm sebesar Y0 = 40.34 watt, X0 = 33.51watt, Y1 = 40.46 watt, X1 
= 33.51 dengan total daya sebesar 147.88 watt. 
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